KNX 4 AC Motor Controller 2/3 EL WM/DRM 230 V AC
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SOLUTIONS FOR BUILDING CONTROL

Ref. 1860242

Ref. 1860243

Avantages de l'installation

> (onnecteurs a ressort et décharge de traction avec serre-cables pour une
installation plus siire et rapide (version WM).

> Réglage automatique du temps de course par détection du moteur
pendant son mouvement.

> Le Motor Controller est immédiatement opérationnel sans besoin d'uti-
liser le software ETS.

> Le test du sens de rotation des méteurs peut s'effectuer a travers le
Motor Controller lui méme, avant la programmation d'ETS.

Cablage

Min.: 4x0,75 mm¥18 AWG -
Max.: 4 x 2,5 mm%13 AWG

Motors

Commande de  Min.: 3x0,28 mm?/22 AWG
groupe Max.: 3 x 1,5 mm?/15 AWG

Recommendé 50m

Min.: 2 x 1.5 mm?15 AWG -
Max.: 2 x 2.5 mm?/13 AWG

230 VAC

Motor Controller pour volets roulants motorisés, stores screen, brise
soleil orientables et ouvrants. Pour gérer individuellement jusqu'a
quatre moteurs 230 V AC.

(haque sortie peut étre utilisée individuellement pour 2 ou 3 fins
de course dédiées aux moteurs de brise soleil orientables.

Pour améliorer le confort de I'occupant, différentes options de
commandes locales en filaire ou radio sont proposées.

Appareil disponible en deux versions:
mural (WM pour «Wall-Mounted») ou en montage rail DIN
(DRM pour «Din-Rail-Mounted»).

Avantages fonctionnels

> Inversseur intelligent entre fonctionnement manuel et automatique
pour garantir le confort optimal de I'utilisateur et les économies d'éner-
gie.

> Economies de colits: utilisez jusqu'a 8 entrées binaires locales a bou-

ton-poussoir comme entrées KNX universelles pour créer, avec ETS, des
groupes individuels de moteurs controllés par des commandes locales.

> Les entrées peuvent également contrdler I'allumage et la variation de
I'éclairage a travers le bus KNX.

> Ideal pour la rénovation: en connectant le KNX/RTS receiver (ref.
1860191) au Motor Controller, la gamme de commandes locales RTS
peut étre utilisée a tout moment.

Classification
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CARACTERISTIQUES
WM Ref. 1860242 DRM Ref. 1860243

Courant en mode veille (CEI 62301) <0.03A@230VAC <0.03A@230VAC
Alimentation électrique du Bus KNX KNX-voltage 21 ... 30 V DC, SELV KNX-voltage 21 ... 30 V D, SELV
Alimentation électrique de I'entrée du contrdle groupe  SELV, 16V D( = SELV, 16 V DC =

Température de fonctionnement -50C-45°( -5°C-45°C
Matériau du boitier PC-ABS PC-ABS

Poids 7308 400 g
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